
Surface sur laquelle l'axe linéaire est monté.

Travel Distance 
[mm]

Acceleration 
Time t1

Positioning Time t0 [S] Stopping Time t2 [S]

V

Deceleration
Time t1

Vitesse d'avance

Temps de positionnement t0 [S] Temps d'arrêt t2 [S]

Distance [mm]

Temps 

d'accélération 
t1

Temps de 

décélération
t1

Veuillez ajouter un schéma, si nécessaire. (Configuration axes multiples, position de la charge...)

Système linéaire - EZ-Limo
Exigences (Requirements)

� Distance par rapport au centre  
de gravité

A = mm

B = mm

C = mm

Complétez les champs ci-après si vous sélectionnez un axe linéaire motorisé.

� Temps de positionnement

� Temps d'arrêt

� Précision d'arrêt

� Tension d'alimentation 

t0   =

t1 =

t2  =

V = mm/s

± = mm

V, AC/DC

B

A

C

G

G

� Temps d'accélération/de décélération
souhaité, le cas échéant

� Distance de déplacement L = mm

L = mm

� Masse entraînée m = kg

� Angle du mécanisme  = deg

� Force externe F = N
Mec

 
Angle du mécanisme

� Distance de déplacement totale
requise

A

� Vitesse de déplacement souhaitée, 
le cas échéant

α

α

s

s

s
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Prière de contacter :
France    Oriental Motor (France) SARL      Tel : 01 47 86 97 50          Fax : 01 47 82 45 16

Italia    Oriental Motor Italia s.r.l.      Tel : 02-9390 6346          Fax : 02-9390 6348

Royaume-Uni    Oriental Motor (UK) LTD               Tel : 01256-347090           Fax : 01256-347099

Allemagne et autres pays  Oriental Motor (Europa) GmbH      Tel : +49-211-52067-00     Fax : +49-211-52067-09

Information client


